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[1]小中英嗣. 科学で迫る勝敗の法則ースポーツデータ分析の最前線. 技術評論社.

2016

[2] 小中英嗣. 現象を解き明かす微分方程式の定式化と解法. 森北出版株式会社, 2016.

2008

[3] 高橋友一, 柴田祥一, 小中英嗣. Javaで学ぶオブジェクト指向プログラミング入門. No. 112 in

Information & Computing. サイエンス社, 2008.

Paper/学術論文

2023

[4] 杉江幸治, 小中英嗣. バスケットボールの個人攻守貢献度の開発. 電気学会論文誌 C, Vol. 143,

No. 12, pp. 1137–1144, 2023

[5] 佐治篤, 小中英嗣. 対比較法を用いたパークファクター推定方法. 電気学会論文誌 C, Vol. 143,

No. 12, pp. 1130–1136, 2023.

[6] 高山和奈, 伊藤仁, 小中英嗣. ソフトテニスのレーティング・ランキング手法の提案. 電気学会論

文誌 C, Vol. 143, No. 9, pp. 979–984, 2023.

2020

[7] 小中英嗣. オープンデータを利用したスポーツ選手・チームの定量的実力評価. 電子情報通信学会

誌, Vol. 103, No. 6, pp. 571–578.

[8] 小中英嗣. 大相撲における力士の実力の定量的評価指標の提案. 電子情報通信学会論文誌 A, Vol.

J103-A, No. 2, pp. 55–65, 2020.
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2019

[9] 平岩星哉, 小中英嗣. 定量的実力評価指標に基づく全国高等学校ラグビーフットボール大会出場校

数割当の設計. 電気学会論文誌 C, Vol. 139, No. 12, pp. 1415–1419, 2019.

[10] E. Konaka. A unified statistical rating method for team ball games and its application to

predictions in the Olympic Games. IEICE TRANSACTIONS on Information and Systems, Vol.

E102-D, No. 6, pp. 1145–1153, June 2019.

2018

[11] 小野紘平, 小中英嗣. 微分方程式の演習問題の自動生成および出題システムの構築. 電気学会論

文誌 C, Vol. 138, No. 5, pp. 627–634, 2018.

2017

[12] 小中英嗣. バレーボール各国代表チームのレーティング手法の提案および結果予測・大会形式評

価への応用. 統計数理, Vol. 65, No. 2, pp. 251–269, 2017.

[13] 小中英嗣. 統計的レーティング手法に基づく Bリーグの制度設計に関する考察. バスケットボー

ル研究, No. 3, pp. 53–66, 2017.

2016

[14] 泉武志, 小中英嗣. J1リーグ 2ステージ +ポストシーズン制度の統計的分析. 日本オペレーショ

ンズ・リサーチ学会論文誌, Vol. 59, pp. 21–37, 2016.

2015

[15] K. Maeda and E. Konaka. Novel inverse kinematics solution algorithm for binary manipu-

lator using ellipsoidal outer-approximation of workspace. SICE Journal of Control, Measurement,

and System Integration, Vol. 8, No. 1, pp. 44–51, 2015.

2014

[16] 前田健介, 小中英嗣. 連続・離散駆動ハイブリッドマニピュレータとその逆運動学アルゴリズム

の提案. 電気学会論文誌 C, Vol. 134, No. 12, pp. 1783–1795, 2014.
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[17] 戸石大輔, 小中英嗣. グラフ探索と機械学習に基づく二輪走行車両のモデル予測制御器設計. 電

気学会論文誌 C, Vol. 133, No. 2, pp. 342–349, 2013.

2012

[18] Eiji Konaka, Tatsuya Suzuki, Kazuya Asano, and Yoshitsugu Iijima. Model predictive con-

trol for line pacing in steel processing. IEEJ Transactions on Electrical and Electronic Engineering,

Vol. 7, No. S1, pp. S153—S159, 2012.

[19] 小中英嗣. 機械学習に基づく離散値入力制御系に対する制御器設計手法. 電気学会論文誌 C, Vol.

132, No. 6, pp. 897–906, 2012.

English version: Eiji Konaka. Machine-learning-based controller design for discrete-valued input

systems. Electronics and Communications in Japan, Vol. 97, No. 5, pp. 1–12, 2014.

2009

[20] 板倉啓樹, 小中英嗣. 事象駆動型ニューラルコントローラによる動的システムの離散値制御. 電

気学会論文誌 C, Vol. 129, No. 12, pp. 2121–2128, 2009.

[21] 小中英嗣, 鈴木達也, 浅野一哉, 飯島慶次. 連続鋼板処理プロセスのハイブリッドペトリネットに

よるモデル化とモデル予測制御. 計測自動制御学会論文誌, Vol. 45, No. 11, pp. 562–569, 2009.

[22] 太田泰晃, 小中英嗣. ネットワーク化制御系におけるデータ欠落率推定に基づく動的フィード

バックゲインの設計手法. 電気学会論文誌 C, Vol. 129, No. 3, pp. 441–450, 2009.

[23] 小中英嗣. 動的量子化とデータ駆動ゼロ次ホールドを用いたネットワーク化制御系の安定性. 電

気学会論文誌 C, Vol. 129, No. 1, pp. 46–52, 2009.

* 平成 20年度電気学会電子・情報システム部門論文誌　論文奨励賞受賞.

English version: E. Konaka. Stability of networked control system with dynamic quantizer and

data-driven zero-order hold. Electronics and Communications in Japan, Vol. 94, No. 2, pp. 1–8,

2011.

2007

[24] 小中英嗣. 非線形なベクトル場をもつハイブリッドオートマトンの切り替え条件の最適設

計—PLCを用いた制御システムへの適用—. 計測自動制御学会論文集, Vol. 43, No. 6, pp. 457–464,

2007.
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2006

[25] 小中英嗣, 武藤孝, 鈴木達也. 事象駆動型制御器による二輪走行車両の制御パラメータ設計. 電気

学会論文誌 D, Vol. 126, No. 8, pp. 1086–1094, 2006.

English version: E. Konaka, T. Mutou, and T. Suzuki. Parameter design of event-driven logic

controller for two-wheeled vehicle. Electrical Engineering in Japan, Vol. 162, No. 2, pp. 51–60,

2008.

2005

[26] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Indirect adaptive control of a two-wheeled vehicle

with low-resolution inputand output. Advanced Robotics, Vol. 19, No. 4, pp. 349–371, 2005.

[27] E. Konaka, T. Mutou, T. Suzuki, and S. Okuma. Optimal design of sensor parameters in

PLC-based control system using mixed integer programming. IEICE Trans. Fundamentals, Vol.

E88-A, No. 4, pp. 818–824, 2005.

2004

[28] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Safety verification of material handling systems

driven by programmable logic controller - consideration of physical behavior -. IEICE Trans.

Fundamentals, Vol. E87-A, No. 4, pp. 843–849, 2004.

2002

[29] 小中英嗣, 鈴木達也, 大熊繁. 記号入出力型コントローラによる二輪走行車両のライン追従制御.

システム制御情報学会論文誌, Vol. 15, No. 5, pp. 253–261, 2002.

Article/解説記事など

2017

[30] 小中英嗣. バイナリマニピュレータ・ハイブリッドマニピュレータ. 計測と制御, Vol. 56, No. 7,

pp. 503–508, 7 2017.

2007

[31] 小中英嗣. 制御対象のモデルと制御プログラムの相性は? システム/制御/情報, Vol. 51, No. 6,

pp. 287–288, 2007.
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[32] 小中英嗣, 鈴木達也. 最適化を用いたハイブリッドシステムの設計手法. 化学工学, Vol. 69,

No. 9, pp. 493–495, 2005.

International Conference/国際会議

2023

[33] Keita Sugibayashi and Eiji Konaka. Design of three-dimensional binary manipulators based

on the KS statistic and maximum empty circles. In IECON 2023- 49th Annual Conference of the

IEEE Industrial Electronics Society, pp. 1–6, 2023.

[34] F. Shimizu and E. Konaka. Scoring probability model based on service landing location and

ranking points in men’s professional tennis matches. In 10th MathSport InternationalConference

Proceedings2023, pp. 89–94.

2022

[35] K. Sugie and E. Konaka. Proposal of offense/defense WPA metrics in B.LEAGUE. In 2022

Asia-Singapore Conference on Sport Science. pp.14–15. 2022

2021

[36] Y. Takahashi and E. Konaka. Graph partitioning method for multiple autonomous surveil-

lance robots. In In proc. of the ITC-CSCC 2021 (The 36th International Technical Conference

on Circuits/Systems, Computers and Communications). pp.193–196, 2021

[37] Eiji Konaka. Home advantage of European major football leagues under COVID-19 pan-

demic. In proceedings of the MathSport International 2021 conference, 2021.

[38] Y. Narita and E. Konaka. Design of multiple artificial potential function and selector

function for autonomous driving vehicle. In proc. of the 39th IEEE International Conference on

Consumer Electronics (ICCE 2021). ICCE 2021 Excellent Paper Awards, West Japan

Chapter, Japan

2019

[39] Eiji Konaka. A quantitative method for evaluating the skills of national volleyball teams:

Prediction accuracy comparisons of the official ranking system in the worldwide tournaments of

2010s. In proceedings of the MathSport International 2019 conference, pp. 202–216, 2019.
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2018

[40] K. Kajita and E. Konaka. Hard-to-predict routing algorithm from intruders for autonomous

surveillance robots. In IECON 2018 - 44th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics

Society, pp. 2540–2545, 2018.

2017

[41] K. Ono and E. Konaka. Automatic exercise generation and their equating on a coursework

of differential equations. In proc. of the SICE Annual Conference 2017, pp. 151–156, 2017.

[42] E. Konaka. A statistical rating method for team ball games and its application to prediction

in the Rio Olympic Games. In proceedings of the MathSport International 2017 conference, pp.

204–216. Padova University Press, 2017.

2016

[43] E. Konaka. Model-free controller design for discrete-valued input systems based on autoen-

coder. In proc. of the SICE Annual Conference 2016, pp. 685–690, 2016. *Finalist of SICE

Annual Conference International Award (IA).

[44] D. Ushida and E. Konaka. Model predictive control implementation on neural networks

using denoising autoencoder. In Systems, Man, and Cybernetics (SMC), 2016 IEEE International

Conference on, pp. 149–154, 2016.

[45] E. Konaka. Parameter design for two-dimensional truss binary manipulators based on the

Kolmogorov-Smirnov statistic and maximum empty circles. In Systems, Man, and Cybernetics

(SMC), 2016 IEEE International Conference on, pp. 103–108, 2016.

2015

[46] K. Hasegawa, D. Ushida, and E. Konaka. Implementation of three look-ahead distance

method for lateral control. In the ITS World Congress 2015, pp. ITS–1294, 2015.

[47] K. Anze, T. Miyake, E. Konaka, and S. Tsugawa. Cooperative sensing and driving control

algorithms for automated vehicles. In the ITS World Congress 2015, pp. ITS–1972, 2015.

[48] K. Maeda and E. Konaka. Inverse kinematics solution algorithm for continuous/binary

hybrid manipulator. In proc. of the eleventh annual IEEE International Conference on Automation

Science and Engineering (IEEE CASE 2015), pp. 483–488, 2015.

[49] K. Maeda and E. Konaka. Novel continuous/binary hybrid manipulator structure and its

workspace approximation algorithm. In proc. of the European Control Conference 2015 (ECC15),
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pp. 1456—1461, 2015.

2014

[50] K. Maeda and E. Konaka. Model predictive control method for position control of hyper-

redundant binary manipulator. In proc. of the SICE Annual Conference 2014, pp. 1262–1267,

2014.

[51] K. Maeda and E. Konaka. Cruise control of a two-wheeled vehicle based on MPC to predict

the trajectory of a preceding vehicle. In proc. of the SICE Annual Conference 2014, pp. 666–671,

2014.

[52] K. Hasegawa and E. Konaka. Three look-ahead distance scheme for lateral control of

vision-based vehicles. In proc. of the SICE Annual Conference 2014, pp. 660–665, 2014.

[53] K. Maeda and E. Konaka. Ellipsoidal outer-approximation of workspace of binary manip-

ulator for inverse kinematics solution. In IEEE/ASME International Conference on Advanced

Intelligent Mechatronics (AIM) 2014, pp. 1331–1336, 2014.

2013

[54] E. Konaka, H. Okuda, and T. Suzuki. Hierarchical PWARX modeling of obstacle avoidance

and steering skill of human driver. In proc. of the SICE Annual Conference 2013, pp. 1437–1442,

2013.

2012

[55] E. Konaka, T. Suzuki, K. Asano, and Y. Iijima. HPN modeling, optimization and control

law extraction for continuous steel processing lines. In Proc. of the Winter Simulation Conference

2012, 2012. invited talk.

[56] J. Huang and E. Konaka. Multiple look-ahead distance scheme for lateral control of vision-

based vehicles. In Proc. of the 19th World Congress on Intelligent Transport Systems, 2012.

AP-00106.

[57] K. Maeda, E. Konaka, H. Okuda, and T. Suzuki. Hierarchical modeling of obstacle avoidance

and steering behavior. In Proc. of the 19th World Congress on Intelligent Transport Systems, 2012.

AP-00072.

[58] E. Konaka, T. Suzuki, K. Asano, and Y. Iijima. Extraction technique for the operation

rules of continuous steel processing lines. In Preprint. of the IFAC Workshop on Automation in

Mining, Mineral and Metal Industry (IFAC MMM 2012), pp. 151–156, 2012.

[59] D. Toishi and E. Konaka. Point stabilization of two-wheeled vehicle based on machine
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learning. In Proceedings of the 2012 IEEE International Conference on Vehicular Electronics and

Safety (ICVES2012), pp. 175–180, 2012.

2011

[60] D. Toishi and E. Konaka. Model predictive control of two-wheeled vehicle on the basis

of branch-and-bound graph search. In proceedings of the 18th World Congress on Intelligent

Transport Systems, 2011. TS-49, 3115.

[61] D. Kato, H. Yamagishi, H. Suzuki, E. Konaka, and A. Watanabe. Proposal of a remote

watching system utilizing a smartphone and sensors. In Proceedings of the IEEE 11th International

Symposium on Communications and Information Technologies (ISCIT2011), pp. 36–41, October

2011.

[62] E. Konaka. Controller design for discrete input control system based on machine-learning.

In SICE Annual Conference 2011, pp. 601–604, 2011.

[63] E. Konaka. Design of discrete predictive controller using approximate nearest neighbor

method. In Proc. of the 18th IFAC World Congress, pp. 10213–10218, 2011.

2009

[64] E. Konaka, T. Suzuki, K. Asano, and Y. Iijima. Model predictive control for line pacing

in steel processing lines. In Pre-prints of the IFAC Workshop on Automation in Mining, Mineral

and Metal Industry (IFAC MMM 2009), pp. Chapter 4–8, 2009.

2008

[65] E. Konaka. Optimization-based systematic data drop in rate-limited networked control

system. In SICE Annual Conference 2008, pp. 1580–1585, 2008.

2007

[66] E. Konaka. Stability of networked control system with dynamic quantizer and event-driven

zero-order hold. In SICE Annual Conference 2007, pp. 1892–1897, 2007.

2004

[67] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Optimization of sensor parameters in programmable

logic controller via mixed integer programming. In IEEE International Conference on Control

Applications 2004, pp. 866–871, 2004.



Publication list of E. Konaka

2003

[68] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Safety verification of programmable logic controller

taking into account the physical dynamics -application to material handling robots-. In SICE

Annual Conference 2003, pp. 1186–1191, 2003.

*Finalist of Young Authors’ Award

2002

[69] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Indirect adaptive control of two wheeled vehicle

by symbolic controller. In Proc. on 7th International Workshop on Advanced Motion Con-

trol(AMC’02), pp. 514–519, 2002.

[70] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Indirect adaptive control of two wheeled vehicle by

quanytized input andoutput. In Proc. on IEEE Control Systems Society Conference on Control

Applications(CCA 2002), pp. 600–605, 2002.

[71] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Design strategy of symbolic controller for line

following control of two-wheeled vehicle. In Proc. on IEEE International Conference on Robotics

and Automation (ICRA2002), pp. 3473–3478, 2002.

2001

[72] E. Konaka, T. Suzuki, and S. Okuma. Line following control of two wheeled vehicle

by symbolic controller. In Proc. of the 40th IEEE International Conference on Decision and

Control(CDC’01), pp. 514–515, 2001.

Domestic Conference (Oral Presentaition)/国内会議

2023

[73] 坂倉健太, 小中英嗣. カーネル密度推定を用いた侵入者のモデルの構成. 信学技報, 第 123巻 of

MSS2023-50, pp. 107–112. 2023年 11月 16日 (木)–11月 17日 (金) (MSS, CAS).

[74] 坂倉健太, 小中英嗣. 侵入者の特性を考慮した相互情報量に基づく巡回経路の評価. 令和 5年度

電気・電子・情報関係学会東海支部連合大会, pp. E6–8.

[75] 杉林恵多, 小中英嗣. 障害物を回避するバイナリマニピュレータの軌道の設計. 令和 5 年度 電

気・電子・情報関係学会東海支部連合大会, pp. D2–5.

[76] 杉林恵多, 小中英嗣. 進化計算を用いた三次元バイナリマニピュレータの設計. 信学技報, 第 122

巻 of MSS2022-89, pp. 126–131. 2023年 3月 15日 (水)–3月 17日 (金) 長崎大学 (MSS, NLP).
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[77] 小中英嗣. スポーツデータアナリティクス：ランキングおよび予測モデル構築手法を中心に.

2023年電子情報通信学会総合大会. AK–1–2.

2022

[78] 佐治篤, 小中英嗣. 対比較法を用いたパークファクター推定方法. 令和 4年度 電気・電子・情報

関係学会東海支部連合大会, D1–1. 2022年 8月

[79] 坂倉健太, 小中英嗣. 最大マッチングを利用した巡回経路設計における利益と周期性に関する調

査. 令和 4年度 電気・電子・情報関係学会東海支部連合大会, B1–7. 2022年 8月

[80] 杉江幸治, 小中英嗣. プロバスケットボール・B.LEAGUEにおけるオフェンス・ディフェンス

WPAの算出. 令和 4年度 電気・電子・情報関係学会東海支部連合大会, D1–2. 2022年 8月

[81] 坂倉健太, 小中英嗣. 最大マッチングに着目した警備ロボットの複数の巡回経路の設計. 第 35回

回路とシステムワークショップ講演論文集, pp. 197–202.

[82] 杉林恵多, 小中英嗣. 進化計算を用いた二次元バイナリマニピュレータの設計. 第 35回回路とシ

ステムワークショップ講演論文集, pp. 215–220.

[83] 杉江幸治, 小中英嗣. プロバスケットボール・B.LEAGUEにおけるインパクトメトリクスと総

得点の関係. 第 35回回路とシステムワークショップ講演論文集, pp. 179–184.

[84] 清水郁也, 小中英嗣. 男子プロテニスのサービス着地点およびランキングポイントに基づく予測

得点確率モデルの構築. 信学技報, 第 122巻 of MSS2022-16, pp. 84–89. 2022年 6月

[85] 杉江幸治, 小中英嗣. プロバスケットボール・B.LEAGUEにおけるインパクトメトリクスの提

案. 信学技報, 第 121巻 of MSS2021-64, pp. 45–50. 2022年 3月Work in progressセッション優

秀発表受賞

[86]小中英嗣. 東京オリンピック 2020予測モデルの構築と検証. 信学技報,第 121巻 ofMSS2021-44,

SS2021-31, pp. 74–77, 1月 2022.

[87] 杉江幸治, 小中英嗣. B.LEAGUEにおけるバスケットボールのリアルタイム勝利確率モデルの

構築. 信学技報, 第 121巻 of MSS2021-45, SS2021-32, pp. 78–82, 1月 2022.

2021

[88] 杉江幸治, 小中英嗣. ヨーロッパプロバスケットボールチームに対する定量的実力評価指標. 信

学技報, 第 121 巻, CAS2021-6, VLD2021-6, SIP2021-16, MSS2021-6, pp. 26–30, ONLINE, 7 月

2021年.

2020

[89] 小中英嗣. 2021年サッカー J1リーグ降格ボーダーライン予測. 計測自動制御学会　第 67回離

散事象システム研究会講演論文集, pp. 1–6, 2020.
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[90] 白井見和, 小中英嗣. 変数増減法を用いた競泳におけるレーンの競技記録に対する影響の解析.

計測自動制御学会　システム・情報部門学術講演会 2020講演論文集, pp. SS8–1–4, 2020.

2019

[91] 小中英嗣. World Rugby Rankingsと試合間隔に基づくラグビーワールドカップ 2019展望. 計

測自動制御学会　システム・情報部門学術講演会 2019講演論文集, pp. SS01–12, 2019. *SSI優秀論

文賞受賞.

[92] 小中英嗣. World rugby rankingsに基づくラグビーワールドカップ 2019展望. 計測自動制御学

会　第 66回離散事象システム研究会講演論文集, pp. 25–29, 2019.

[93] 小中英嗣. 対比較法を用いたパークファクター評価の改善. 信学技報（システム数理と応用研究

会）, 第 119巻, MSS2019-20, pp. 89–93, 岩手, 7月, 2019.

[94] 小中英嗣. 複数台の屋内警備ロボットの侵入者から予測されにくい警備経路の設計手法. 計測自

動制御学会　第 65回離散事象システム研究会講演論文集, pp. 1–6, 2019.

2018

[95] 成田悠樹, 小中英嗣. 人工ポテンシャル法による経路計画における複数のポテンシャル関数の
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